


  

 

 

 

 
  

 

 

 

  

 الوقرر وصف نوورج

 

 وصف المقرر         

 

 خبيؼخ شػ انؼشة انًؤعغخ انزؼهًٛٛخ .1

 ُْذعخ رمُٛبد انسبعٕة  انمغى انؼهًٙ / انًشكض .2

 يغٛطشاد سلًٛخ  اعى / سيض انًمشس .3

 و. و. محمد ػًبد كبظى  يذسط انًبدح .4

 اعجٕػٙ أشكبل انسعٕس انًزبزخ .5

 فصهٍٛ دساعٍٛٛ/ انغُخ انذساعٛخ انشاثؼخ  انغُخانفصم /  .6

 ػًهٙ  2َظش٘ +  2عبػخ/ 121 ػذد انغبػبد انذساعٛخ )انكهٙ( .7

 29/9/2124 ربسٚخ إػذاد ْزا انٕصف  .8

 .ٔيكَٕبرٓبرٕظٛر يفٕٓو انٕعبئػ انًزؼذدح يغ ششذ رطجٛمبرٓب  أْذاف انًمشس: .9

يوفر وصف المقرر هذا إيجازاً مقتضياً لأهم خصائص المقرر ومخرجات التعلم المتوقعة من الطالب تحقيقها 

القصوى من فرص التعلم المتاحة. ولابد من الربط بينها وبين وصف مبرهناً عما إذا كان قد حقق الاستفادة 

 البرنامج.

 يخشخبد انًمشس ٔغشائك انزؼهٛى ٔانزؼهى ٔانزمٛٛى .11



  

 

 : ارا ارى انطبنت ْزا انًمشس ثُدبذ فبَّ ٚكٌٕ لبدسا ػهٗ اٌ الاْذاف انًؼشفٛخ : - أ

 . الإنًبو ثبنًفبْٛى الأعبعٛخ لأَظًخ انغٛطشح انشلًٛخ ٔيمبسَزٓب ثبلأَظًخ انزُبظشٚخ.1
َبد أَظًخ انزسكى انشلًٛخ )انًزسكًبد، انًسٕلاد 2  ّٕ  ، انسغبعبد، انًشغلاد(.ADC/DAC. يؼشفخ يك
. فٓى انًُزخخ انشٚبظٛخ نلأَظًخ انخطٛخ ٔغٛش انخطٛخ ٔرسٕٚم انًُبرج يٍ انًدبل انضيُٙ انًغزًش إنٗ 3 

 انًدبل انضيُٙ انًزمطغ.
 انشلًٙ، ٔانزسكى ثبنزغزٚخ انشاخؼخ، ٔانزسكى انزُجؤ٘. PID. الإنًبو ثخٕاسصيٛبد انزسكى انشلًٙ يثم 4 
أٔ  MATLAB/Simulink. انزؼشف ػهٗ أدٔاد ٔيسبكٛبد رصًٛى ٔرُفٛز أَظًخ انغٛطشح انشلًٛخ )يثم 5 

LabVIEW) 

 الاْذاف انًٓبسارٛخ انخبصخ ثبنًمشس: ارا ارى انطبنت ْزا انًمشس ثُدبذ فبَّ ٚكٌٕ لبدسا ػهٗ اٌ : -ة 
 انمذسح ػهٗ رصًٛى خٕاسصيٛبد رسكى سلًٙ لأَظًخ زمٛمٛخ.. 1
 هٛم اعزدبثخ الأَظًخ انشلًٛخ ٔرمٛٛى الأداء ثبعزخذاو أدٔاد انًسبكبح.. رس2 
( PLC( أٔ انًغٛطشاد انًُطمٛخ انمبثهخ نهجشيدخ )Microcontrollers. ثشيدخ انًزسكًبد انذلٛمخ )3 

 نزُفٛز أَظًخ رسكى.
 مٛمٛخ.( نشثػ انُظبو انشلًٙ ثبنجٛئخ انسADC/DAC. اعزخذاو انًسٕلاد انزُبظشٚخ/انشلًٛخ )4 
 . اعزكشبف الأخطبء فٙ أَظًخ انزسكى انشلًٛخ ٔإصلازٓب5 

 

 غشائك انزؼهٛى ٔانزؼهى      
 انؼشض انُظش٘ نًفشداد انًمشس.-1
 يُبلشبد خًبػٛخ صفٛخ لأيثهخ رطجٛمٛخ نًغبئم ػًهٛخ. -2

 كزبثخ انجشايح ٔرطجٛمٓب ػًهٛب فٙ انًخزجش. -3

 

 غشائك انزمٛٛى      

   
 الاخزجبساد انزسشٚشٚخ( انفصهٛخ ٔانًفبخئخ  -1

 الأعئهخ انشفٕٚخ انًجبششح يٍ خلال انًُبلشبد انزٙ ردش٘ خلال انًسبظشح.-2

 الاخزجبسا د انؼًهٛخ( انفصهٛخ ٔانًفبخئخ )فٙ انًخزجش-3

 

 

 

 الاْذاف انٕخذاَٛخ ٔانمًٛٛخ -ج
 ٌ:ارا ارى انطبنت ْزا انًمشس ثُدبذ فبَّ ٚكٌٕ لبدسا ػهٗ ا  

 ٚذسن يزطهجبد يُٓخ انُٓذعخ ٔانًغؤٔنٛخ الأخلالٛخ ثبلإظبفخ انٗ انسبخخ إنٗ انزؼهى يذٖ انسٛبح - 1

 نزطٕٚش انمذساد انزارٛخ يٍ انُبزٛخ انؼهًٛخ ٔانؼًهٛخ.

 ٚشثػ انًشبكم انسٛبرٛخ ثسهٕل ثشيدٛخ يُبعجخ نكم يشكهخ - 2

 غشائك انزؼهٛى ٔانزؼهى     

 
ثزُبٔل يشكهخ رطجٛمٛخ ػًهٛخ فٙ يدبل رخصصّ ٔ٘ لٕو خلال فزشح دساعزّ ثزسهٛم ٚزى ركهٛف انذاسط 

 انًشكهخ

 ٔيٍ ثى ٚعغ انزصًٛى انًُبعت نسم انًشكهخ، ٔاخٛشا ٚمٕو ثزطجٛك انسم ٔرُفٛزِ ثشيدٛب ٔفك انًؼبٚٛش

 الالزصبدٚخ ٔانؼًهٛخ انٕالؼٛخ.

 

 غشائك انزمٛٛى    



  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 انًمشس ثُٛخ 10.

 

 التقيين طريقت

 

 التعلين طريقت

 

 الووضوع أو / الوحذة اسن

 

 الوطلوبت التعلن هخرجاث

 

 الساعاث

 

 الأسبوع

اخزجبس رسصٛهٙ + 

انًُبلشّ ٔانغؤال 

 + ٔاخت صفٙ

َظش٘  ػشض

ثبلاعزؼبَخ 

 ثبنًخططبد

 + انزٕظٛسٛخ

 ػًهٛخ يسبظشاد
 رطجٛمٛخ

Introduction to 

Microcontroller 
 

لبدس  انذاسط ٚكٌٕ أٌ

يبدح ػهٗ اٌ ٚفٓى اعبعٛبد 

 انًغٛطشاد 

 

 َظش٘ 4

+ 

 ػًه4ٙ

 

 

2 - 1 
Definition & Applications of 

microcontrollers vs. 

microprocessors 
المناقشه  اختبار تحصيلي +

 والسؤال + واجب صفي

َظش٘  ػشض

ثبلاعزؼبَخ 

 ثبنًخططبد

 + انزٕظٛسٛخ

ػًهٛخ  يسبظشاد

خ مٛ  انسهمبد + رطجٛ
 انُمبشٛخ

Microcontroller Architecture 
 

لبدس  انذاسط ٚكٌٕ أٌ

إَٔاع  ٚغززكش اٌ ػهٗ

ٔيكَٕبد ٔثُٛخ انًبٚكشٔ 

 كَٕزشٔنش 

 

 َظش٘ 8

+ 

 ػًه8ٙ

 

 

6 - 3 

Instruction set 

overview (RISC vs. 

CISC 
microcontroller Applications 

Memory organization & 

addressing modes 

اختبار تحصيلي + المناقشه 
 والسؤال + واجب صفي

َظش٘  ػشض

ثبلاعزؼبَخ 

 ثبنًخططبد

 + انزٕظٛسٛخ

 ػًهٛخ يسبظشاد

 رطجٛمٛخ

Programming Basics  

لبدسا  انذاسط ٚكٌٕ اٌ

ػهٗ ثشيدخ ٔزذاد انزسكى 

 انذلٛمخ 

 

 َظش٘ 2

+ 

 ػًه2ٙ

 

 

7 

اختبار تحصيلي + المناقشه 
 Peripheral Interfacing 

Representation (1) ٌلبدسا  انذاسط ٚكٌٕ ا
 

 

 

 

 
 .يُبلشزٓب ٔيشبسكخ ثمٛخ انذاسعٍٛ فٙ انُمبػٚزى ػش ض انُزبئح صفٛب نٛزى 

 انًٓبساد انؼبيخ ٔانزأْٛهٛخ انًُمٕنخ )انًٓبساد الأخشٖ انًزؼهمخ ثمبثهٛخ انزٕظٛف ٔانزطٕس انشخصٙ(. -د 
 ثُبء الأفكبس ٔانزٕاصم ثٓب ثشكم فؼبل شفٓٛب ٔخطٛب.  - 1

 ذ ٔانؼًم ظًٍ انًٕاػٛذ انُٓبئٛخ. إداسح انٕل - 2

 ٙ يدًٕػبد. ثشكم ثُبء فانًشبسكخ  - 3

 انجسث ػٍ انًؼهٕيبد ٔاعزخذاو ركُٕنٕخٛب انًؼهٕيبد  - 4



  

 

َظش٘  ػشض والسؤال + واجب صفي

ثبلاعزؼبَخ 

 ثبنًخططبد

 + انزٕظٛسٛخ

ػًهٛخ  يسبظشاد

خ مٛ  انسهمبد + رطجٛ

 انُمبشٛخ

Peripheral Interfacing 

Representation (2) 

ػًهٛبد انزسٕٚم  ٚفٓى اٌ ػهٗ

انزُبظش٘ انٗ سلًٙ 

ٔثبنؼكظ ٔرؼذٚم ػشض 

انُجط ٔكٛفٛخ انزفبػم يغ 

 اخٓضح الاعزشؼبس 

 

 

 َظش٘ 12

+ 

 ػًه12ٙ

 

 

13 - 8 Timers & counters 

Analog-to-Digital 

Conversion (ADC) & 

Digital-to-Analog 

Conversion (DAC) 

Pulse Width Modulation 

(PWM 

Interfacing with sensors 

(temperature, light, motion) 

and actuators (motors, relays, 

LEDs) 
اختبار تحصيلي + المناقشه 

 والسؤال + واجب صفي

 

 

 

َظش٘  ػشض

ثبلاعزؼبَخ 

 ثبنًخططبد

 + انزٕظٛسٛخ

ػًهٛخ  يسبظشاد

خ مٛ  انسهمبد + رطجٛ

 انُمبشٛخ

Interrupts & Power 

Management 

لبدسا  انذاسط ٚكٌٕ اٌ

ٚفٓى كٛفٛخ ػًم   اٌ ػهٗ

انًمبغؼبد ٔاداسح انطبلخ 

 real-timeٔكٛفٛخ ػًم 

control and (RTOS) 

 

 

 

 

 

 َظش٘ 12

+ 

 ػًه12ٙ

 

 

 

 

 

 

19 - 14 

Interrupt concepts and 

service routines. 

Power modes (sleep, standby, 

low-power operation) 

Nested Vector Interrupt 

Controller (NVIC) or 

equivalent 

 

Real-Time 

Operating Systems 

(RTOS) basics 

 

Scheduling tasks 

and meeting timing 

constraints. 

 

and Multitasking 

concepts 



  

 

اختبار تحصيلي + المناقشه 
 والسؤال + واجب صفي

َظش٘  ػشض

ثبلاعزؼبَخ 

 ثبنًخططبد

 + انزٕظٛسٛخ

ػًهٛخ  يسبظشاد

خ مٛ  انسهمبد + رطجٛ

 انُمبشٛخ

Hardwired Logic versus 

Programmed Logic ٌلبدسا  انذاسط ٚكٌٕ ا

يؼشفخ كٛفٛخ  ٚفٓى اٌ ػهٗ

ثشيدخ انجٕاثبد انًزؼذدح 

 ثأعزخذاو يخطػ يُطك انغهى 

 

 

 َظش٘ 10

+ 

 ػًه10ٙ

 

 

 

24 - 20 

Basics of PLC Programming 

Electromagnetic Control 

Relays 

what are the contactors, motor 

starters? 

Sensors 

 and the type of sensors 

which can be used with PLC 
اختبار تحصيلي + المناقشه 

َظش٘  ػشض والسؤال + واجب صفي

ثبلاعزؼبَخ 

 ثبنًخططبد

 + انزٕظٛسٛخ

ػًهٛخ  يسبظشاد

خ مٛ  انسهمبد + رطجٛ

 انُمبشٛخ

the function of Actuators, 

timers 

Digital Controllers PLC  

Stepper motors  

Programming Timers  

لبدسا  انذاسط ٚكٌٕ اٌ

انطشق  ٚطجك اٌ ػهٗ

كٛفٛخ ثشيدخ  انًغزخذيخ فٙ

اخٓضح ظجػ انٕلذ ٔانؼذاداد 

 ٔاعزخذايٓب داخم دائشح انزسكى 

 

 

 َظش٘ 2

+ 

 ػًه2ٙ

 

 

 

25 

اختبار تحصيلي + المناقشه 
 والسؤال + واجب صفي

َظش٘  ػشض

ثبلاعزؼبَخ 

 ثبنًخططبد

 + انزٕظٛسٛخ

ػًهٛخ  يسبظشاد

خ مٛ  انسهمبد + رطجٛ
 انُمبشٛخ

what is the difference 

between on time and off time 

delay? 

لبدسا  انذاسط ٚكٌٕ اٌ

يٛكبَٛكٛخ رزبثغ ػهٗ اٌ ٚفٓى 

 انزٕلٛذ 

 

 َظش٘ 6

+ 

 ػًه6ٙ

 

 

28 - 26 On-Delay Timer Instruction 

Off-Delay Timer Instruction 

the difference between PLC 

Timers and PLC counter 
اختبار تحصيلي + المناقشه 

 والسؤال + واجب صفي

َظش٘  ػشض

ثبلاعزؼبَخ 

 ثبنًخططبد

 + انزٕظٛسٛخ

ػًهٛخ  يسبظشاد

خ مٛ  انسهمبد + رطجٛ
 انُمبشٛخ

Mathematical Operators 

list the mathematics 

operators 

 

لبدسا  انذاسط ٚكٌٕ اٌ

يؼشفخ ػًهٛبد  ػهٗ

 انزشغٛم انشٚبظٛخ 
 رمًٛٛٓب نغشض يُٓب ٔازذح

 

 َظش٘ 2

+ 

 ػًه2ٙ

 

 

29 

اختبار تحصيلي + المناقشه 
 والسؤال + واجب صفي

َظش٘  ػشض

ثبلاعزؼبَخ 

 ثبنًخططبد

 + انزٕظٛسٛخ

ػًهٛخ  يسبظشاد

خ مٛ  انسهمبد + رطجٛ
 انُمبشٛخ

the Mathematical Operators 

(multiplication and division) 

of 

PLC 

 

 

لبدسا  انذاسط ٚكٌٕ اٌ

انزؼهًٛبد نهمٛبو ػهٗ اٌ ٚفٓى ا

ثبنؼًهٛبد انشٚبظٛخ يثم 

 اندًغ ٔانطشذ ٔانمغًخ 

 

 َظش٘ 2

+ 

 ػًه2ٙ

 

 

30 

 

 

 

 

 



  

 

 

 انزسزٛخ انجُٛخ 11-

1. “The 8051 Microcontroller and Embedded 

Systems” 

 Muhammad Ali Mazidi, Janice Gillispie :انًؤنف • 

Mazidi, Rolin McKinlay 

 

2. PIC Microcontroller and Embedded Systems” 

 Muhammad Ali Mazidi, Danny Causey :انًؤنف • 

 انسمٛجخ انزؼهًٛٛخ نًبدح انًغٛطشاد انشلًٛخ نلاعزبر انًغبػذ انذكزٕس عشاج لٛظ  .3

 انًطهٕثخ انًمشسح انكزت ـ1

 )انًصبدس( انشئٛغٛخ انًشاخغ ـ2 

 

• “Designing Embedded Systems with PIC 

Microcontrollers” – Tim Wilmshurst. 

 • “The 8051 Microcontroller and Embedded 

Systems” – Muhammad Ali Mazidi. 

 • “Embedded C Programming and the Atmel 

AVR” – Richard Barnett et al. 

 • “ARM Cortex-M Microcontroller for Beginners” 

– Joseph Yiu 

 

 

 

 

  ثٓب ٕٚصٗ انزٙ ٔانًشاخغ انكزت اـ

 )انزمبسٚش، انؼهًٛخ انًدبنذ(

“Multimedia Tutorial”, tutorialspoint. 

https://www.tutorialspoint.com//multimedia/index.htm 

 يٕالغ الإنكزشَٔٛخ، انًشاخغ ـ ة
 .... الأَزشَٛذ

 

 

 

 

 

 انذساعٙ انًمشس رطٕٚش خطخ 12-

 

 يدبل فٙ انًزؼذح انٕعبئػ رطجٛمبد ػهٗ أكجش ثشكم انزشكٛض ٚزى ثسٛث نهًمشس انذساعٛخ انخطخ يفشداد رغٛٛش

 .انزكٛخ ٔانٕٓارف الأَزشَذ

 

 

 

 

http://www.tutorialspoint.com/multimedia/index.htm


  

 

 

 

 

 

 

 الونهج ههاراث هخطط

 للتقيين الخاضعت البرناهج هن الفرديت التعلن لوخرجاث الوقابلت الوربعاث في اشارة وضع يرجى

 البرناهج هن الوطلوبت التعلن هخرجاث
 

 

 العاهت الوهاراث

 

 الوجذانيت الاهذاف

 

 الوهاراتيت الاهذاف

 

 الوعرفيت الاهذاف

 

 اساسي

 ام

 اختياري

 

 

 الوقرر اسن

 

 

 رهز

 الوقرر

 

 الوستوى

 الذراسي
 أ 1 أ 2 أ 3 أ 4 ب1 ب2 ب3 ب4 ج1 ج2 ج3 ج4 د1 د2 د3 د4

   هسيطراث رقويت اساسي / /  / /   / / /  /  /  /

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 الثالث

                   

                   

                   

                   

                   

                   

                   

                   

                   

                   

                   


